Mekatronik mihendisligi bolimu

rapor formatidir. Rapor igerigi ve

baslhklar kullanilacagi dersin
isterlerine gore degistirilebilir. Bu
sablon sadece bigimsel formati
gostermektedir.

Bu bir nottur. Siliniz.
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OZET

Projenizin Ozeti buraya yazilacaktir. Projenin amaci, izlenen metot, elde edilmesi

beklenen sonuglar ve gergek sonuglar 6zetlenecektir. (1-2 Sayfa)

Anahtar Kelimeler: Projenin/Raporun Anahtar Kelimeleri (Virgiil, ile, Ayrilmis, Bigimde)
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1. GIRIS
Projenizin amaglari, neden bu projeyi sectiginiz ve projenizin dnemi gibi 6n bilgiler
kaynaklart ile burada anlatilacaktir. Projeniz {izerinde ¢alismaya baslamadan once yaptiginiz
caligsmalardan elde etiginiz bilgiler buraya yazilacaktir. Daha 6nce benzer projeler hangi
yontemlerle yapilmis? Genelde kullanilan malzemeler neler? Benzer projelerde ne gibi
zayifliklar ve benzerlikler goriiliiyor? Bu proje endiistride/giinliik hayatta ne gibi kullanim
alanlarina sahiptir/sahip olabilir. Proje segerken dikkat ettiginiz noktalar, bu projeyi

benzerlerinden ayiran noktalar vs. Akademik ve endiistriyel literatiir taramalar1 bu boliimde

referanslari ile sunulur [1].

Referanslar metin
icerisinde koseli
parantez ile sunulur.
Detaylari son
sayfadadir.

Bu bir nottur. Siliniz.

Sekil 1. XXXX

Sekil 2. YYYY
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2. METOT VE MALZEMELER

Bu bolimde proje tasarimi/iiretimi anlatilacaktir. Projenizin mekanik, elektronik

yazilim ve kontrol alt sistem tasarimlarinda nelere dikkat ettiginiz.

Projenizde kullandiginiz malzemelerin isimleri ve adetleri burada tablo olarak
gosterilecektir. Maliyet analizi boliimiinde malzemelerin maliyetleri listelenecek ve proje

maliyetine yorum getirilecektir.

2.1 Malzemeler

Tablo 1. Malzemeler

PARCA MATERYAL OZELLIKLER VE ADET

Shaft carbon fiber 40 dia shaft of 450cm x1

15 dia shaft of 20 cm x1

Gears steel 110 dia with 40 dia center slot x1

42 5 dia with 15 dia center slot x1

Rotor Aluminum alloy Large sheet to be cut machined and formed to

specification

Generator RICHUAN alternator

Cover plate Aluminum 200 dia 5 cm thick aluminum plate with 57 dia
offset hole

Housing Aluminum 200 dia with 278 cm length with slots machined
to fit parts

tower Steel 200 top dia 313.37 base dia and length 1700 cm
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2.2 Maliyet Analizi
Tablo 2. Maliyet Tablosu

Maliyet Tablosu

Uriin :Wind Turbine Tarih:
No # Parca # Adet Fiyat Materyal Kaynak

1 Cover plate 1 £6 Aluminum Amazon.co.uk

2 Housing 1 £25 Aluminum Amazon.co.uk

3 Generator 1 £250 steel Alibaba.com

4 Tower 1 £300 Steel Dennis plaza Famagusta North, Cyprus

5 Shafts 2 £60 carbon fiber Aliexpress.com

6 Rotor 4 £40 Aluminum alloy | Ebay.com
Gears 2 steel Ebay.com

Toplam Maliyet: £985

2.3 Elektronik Tasarim
Projenizin elektronik tasarimi burada anlatilacaktir. Yapilan devre gizimleri Sekil olarak

eklenecek ve hangi Sekilde nelerin anlatildig: belirtilecektir.

2.4Mekanik Tasarim

Projenizin mekanik tasarimi burada anlatilacaktir. Yapilan teknik resimler Sekil olarak

eklenecek ve hangi figiirde nelerin anlatildigi belirtilecektir.
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YWind directon L\D&:}— :

Sekil 2. Rotorun Profil Goriiniimii

Ornek ciimle: Yapilan tasarim temel prensipte ayn1 olsa da kanat tasarimindaki farklilik

Sekil 4°te gosterilmistir. Tiim tablo ve sekillere metin i¢inde atif yapilir.

D

" (.

A Vertical Blades
4 3 2

1

Sekil 3. Rotor Tasarimm
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2.5 Yazilim ve Kontrol

Kapal1 ¢evrim kontrol semasi ve yazilim akis semasi gosterilir ve detaylariyla anlatilir.

Kullanilan kodu 6zel kilan noktalar belirtilir ve genel hatlariyla anlatilir.
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3. ANALIZ

Projenizde kullandiginiz mekanik ve/veya elektronik hesaplamalar varsa tiimi burada

aciklanacaktir. Yapilan testler, analizler ve sonuglari vs. bu boliimde sunulur.

Parameters:

d — diameter of plastic pipe [m]
D — wing spread of rotor [m]

e — pipe spacing [m]

h — height of blades / tubes [m]
v —wind speed [m/s]

F — diameter of end plates [m]

Basic equations:
The maximum power of the rotor is estimated according to Betz’s law
Ps=1/2 p-A- v3-; =0.36* h- D-v3. [W] (3.2)

p=1.2 kg/m3 is the air density, A=h-D the sweep area of the rotor blade and Cp=0.593 the Betz
coefficient. However, there are aerodynamic and mechanical losses in the order of 50%. Our

rotor shaft power equation then becomes

Ps=0.18" i+ D-v3. [W] (3.2)
The rotational speed is defined as

n=(602)-w , [rpm] (3.3)

where w=A-v/r is the angular velocity in units of radians per second, r=D/2 the radius of the

rotor and A = 1 the tip-speed ratio. Furthermore, the torque at the rotor shaft is given as
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4. SONUCLAR VE TARTISMA

Projenizin genel Ozeti tekrarlanacak. Elde ettiginiz sonuglar ile elde etmek isteginiz
sonuglar karsilastirilacaktir. Bitmis projenin genel degerlendirilmesi yapilarak giiglii ve zayif

noktalariin alt1 ¢izilecektir.

Bu projeyi tekrar yapacak olsaniz neleri farkli yapacaginiz, bu projeyi yapmak
isteyenlere ne tavsiyeler vereceginiz ve nelere dikkat edilmesi gerektigi gibi gelecege doniik

tavsiye niteliginde degerlendirmeler ve ¢ikarimlar yapilacaktir.
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REFERANSLAR

[1] Raporunuzun yaziminda faydalandiginiz kaynaklar liste halinde belirtilecektir.

[2] Referanslar metin i¢inde kullanildig: sirada koseli parantez [] ile numaralandirilmis sekilde

listelenecektir.

[3] Referanslar bu listeye Harvard sitilinde yazilacaktir. Harvard referans sitemi boliimiin web

sayfasinda sunulmustur.
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