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MEK 525 Aynik Olay Sistemlerinin Kontrolu ve Otomasyonu

MEK 526 | cNC Makineler

MEK 527 | piiital Kontrol Sistemleri

MEK 528 | Geri Beslemeli Kontrol Sistemlerinin Tasarimi

MEK 529 | Gomiilii Kontrol Sistemleri Tasarimi

MEK 530 | jleri Makine Ogrenimi

MEK 531 | ileri Mithendislik Matematigi

MEK 532 | jjeri Sayisal Yontemler

MEK 533 | 5] Sistem Tasarim

MEK 534 | Kompozit ve Akilli Malzemeler

MEK 535 | Lineer Sistem Teorisi

MEK 536 | Mekanik Titregimler

MEK 537 | Mekatronikte Sayisal Yontemler

MEK 539 Mikroiglemcilerin leri Programlanmasi

MEK 540 | Mihendislik Matematigi

MEK 541 | Mithendislikte Analitik Yéntemler

MEK 542 | Robotlarda Gérme

MEK 543 | Robotlarin Kinematik ve Dinamigi

MEK 544 | gensgrler, Eyleyiciler ve Arabirim Prensipleri

MEK 545 | Sonlu Elemanlar Analizi

MEK 546 | iirekli Sistemler Dinamigi

MEK 547 | Tagit Kontrol Sistemleri

MEK 548 Uzay Sistemlerinin Mekatronik Analiz ve Tasarimi

MEK 549 | yapay Sinir Aglani

MEK 550 Yapay Zekdnin Temelleri
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MEK 551 | yeni Nesil Elektrik Makinalari




