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Ulkemizde teknoloji ile birlikte veri boyutlari dnemli Cumhurbaskanligi 11. kalkinma planinda da
derecede artis gostermektedir. Bu veri artisi ile belirtildigi gibi veri merkezleri yapilmasinda
birlikte sirketlerin kendi sistem odalarl yetersiz oOzellikle organize sanayi bolgeleri tesvik
kalmaktadir. Bu durumu ortadan kaldirmak igin veri edilmistir. Ulkemizde de veri merkezlerinin
merkezlerinin hazirlanmasi ve sirketlerin verilerini sayilari artmaktadir.

bu veri merkezlerinde depolamasi kacinilmaz bir hal

almistir.  Sirketler ya kendi veri merkezlerini Glnumuzde bankalarin, bliytk olcekli firmalarin
kurmaktadirlar ya da kendi sistem odalarini kapatip ve organize sanayi bolgelerinde veri merkezleri
verilerini, veri merkezlerine tasimaya baslamislardir. sayilari her gegen gin artmaktadir. Ulkemizin de

deprem  bolgesi oldugunu gbz Oniinde
bulundurursak veri merkezlerindeki kabinetler
yer zeminine sabit oldugu igin sarsintilardan
fazlaca etkilenmektedir. Bu sarsintilar kabinet
icerisindeki sunucularinin c¢alismasi esnasinda
saglikli kayit yapmasini engellemektedir.

Bu proje calismasi ile, veri merkezi icerisindeki
kabinetlerin yer zemini ile temasini keserek
sunucularin  sarsintilardan etkilenmeden veri
kayit etmesi hedeflenmistir.
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AMAC Veri merkezi kayit sunucularinin  kaliteli ve
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kabinetlerin yer zemini ile temasini keserek

sunucularin  sarsintilardan etkilenmeden veri .. .
kayit etmesi hedeflenmektedir. YONTEM VE TEKNIKLER
ilk olarak iki adet servo motoru birbirine baglayarak
eksen ivme sensor yardimiyla motorlarin alti

eksene birden donmesini saglamaktir.

Servo motorlar Uzerine, sabit olan kabinet
bulunmaktadir. Bu servo motorlar yay Uzerine sabit
olan tabla * Gstinde . montajlidir.  Arduino
enerjiléndiginde yaylaral el kUV\;eti “ile baski -
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