OzET

Bu proje c¢calismasinda, savunma sanayisinde, sinir
bolgelerinde kullanilmak Gzere sinir givenligimizi saglamak
icin uzaktan kontrol edilebilen akilli 4x4 Arazi Mayin Tarama
Araci gelistirilmistir. Mayin tarama araci biinyesinde bulunan
bir metal dedektori ile zemindeki mayinlarin ve yabanci
cisimlerin tespit edilmesi hedeflenmektedir. Ara¢ siricl
kisminda ayrica bir gosterge paneli ve sesli uyari sistemi
bulunmaktadir. Bu uyari sistemleri ile aragta bulunan
askerlerimizin hem sesli hem de goérsel olarak uyariimasi
saglanabilecektir.

AMAC

Sinir hatlarindaki askeri operasyonlarda askerlere karsi
kurulan tuzaklara ve sinir hatlarindaki glvenlik agiklarini
tespit ederek  bunun {izerine ¢6zim arayisina girerek
minimum maliyet maksimum verim alabilecek ve can kaybini
en aza indirecek bir Arazi Mayin Tarama Araci tasarlanmigtir.

GiRIS

4x4 Arazi Mayin Tarama Araci denilince akla ilk gelen askeri
operasyonlarda kullanilan, ylksek glivenilirlikte olan cesitli
silahli ya da silahsiz arazi araglaridir [1].

Mayin tarama islemini yapan askerler, bu tarz arazi araglari
olmadan o6nce mayinla temasa gectiginde olasi kaza
durumlarinda ciddi zararlar gorebilmektedir. Hem askerlerin
glvenlik ve saghgini korumasi hem de uzaktan kontrol ederek
zaman ve maliyetten tasarruf edilmesi agisindan bu sistemler
¢ok 6nemli bir role sahiptir. 4x4 mayin tarama araglan tizerinde
bulunan metal algilama sensori sayesinde mayinlar tespiﬁ .
edilebilmektedir, Ayrica mayina dayanikh = asker nakil
araglarinda da bu sistemlerin kullanimi 6nemlidir. P
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Bu sekilde zaman, maliyet, saglik ve glivenlikte a¢sindan énemli
bir avantaj elde edilmektedir.

YONTEM VE TEKNIKLER

Bu proje ¢calismasinda 4x4 Arazi Mayin Aracinin prototip tasarimi
ve Uretimi yapilmistir. Aracin mekanik tasarimlari Solidworks 3D
tasarim programi ile, elektronik devre tasarimlari ise Proteus
yazilimi ile yapilmistir. Mayin tarama aracinin kontroli ise
Ardunio Uno kontrol karti ile saglanmaktadir.

Mayin tarama aracinin yon kontroll i¢in 3 adet DC motor ve
motor surdcileri kullanilmistir. Ayrica mayin algilama islevi icin 1
adet metal algilama dedektért kullanilmistir. Aracin kontrol
sistemi enerijisi sarj edilebilir pil ile saglanmaktadir. Elektronik
devreyi olusturan komponentler Proteus yazilimi ile similasyon
ortaminda simile edilmis olup daha sonra baski devresi alinarak
elektronik devre karti Uretilmistir.

Aracin sasesini olusturacak govdeye, tekerlek ve motorlarin
montajl yapllmis ve aracin 6n kismina metal dedoktori
yerlestirilmistir. Aracta ek olarak bir gosterge paneli bulunmakta
olup mayin 6zelligi tasiyan nesne bulundugu bilgisi askerlere ve
aracta bulunan kisilere panel yardimi ve sesli uyari sistemiyle
bildirilecektir.
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