Istanbul

) GEDIK

Universitesi

GEDIK MESLEK YUKSEKOKULU
MEKATRONIK PROGRAMI

PARK SENSORLU ARABA PROJESI

Cem Giirkan GUL, Cengiz COMERT, Onur Emin COLAK, ibrahim ODABAS

OZET GIRIS

Bu proje c¢alismasi arag
kazalarini 6nlemek amaciyla
tasarlanmistir. Araclar hareket
halindeyken veya park
halindeyken, can ve mal
kayiplarina zarar gelmemesi
icin aracta bulunan park
sensori devreye girer. Sistem
kumandasi Android kontrolli
cihaza indirilen  uygulama
sayesinde Bluetooth ile
uzaktan kontrol saglanir.

Gunimizde o6zellikle yeni arag
kullanmaya baslayanlar icin
aract kusursuz sekilde park
etmek  slrtciylt  sikintiya
sokabilmektedir. Teknolojinin
gelismesi ile birlikte strtculeri
bu tar problemlerden
kurtaracak park sensorleri
artik hemen hemen her aragta
bulunmaktadir. Park
sensoriinin aracglara sonradan
da takilabilmesi bu sistemi
oldukca yayginlasmistir.

YONTEM VE TEKNIKLER

Bu projede tasitlar icin vazgecilmez bir sistem olan park sensériiniin
Arduino UNO kontrol karti ile basit bir modelinin tasarlanmasi ve
Uretimi amaclanmistir. Yapilacak olan park sensorii devresinin amaci
kendisine yaklasan bir cismi veya kendisinin yaklastigi cismi algilayarak
aradaki uzakligi ultrasonik mesafe sensoru ile sirekli 6lgerek ekrandan
bilgi vermek ve mesafenin kisalmasina bagli olarak sikhkla buzzer
yardimiyla sesli uyari vermektir.

Sistemin c¢alismasi igin 9V
gerilim uygulanmasi
gerekmektedir. Bu  gerilim
reglle edilerek 5V seviyesinde
Arduino kontrol kartina ve
motor sruci devresine
uygulanmaktadir.

Uygulanan besleme gerilimi ile
Arduino, Bluetooth Modil ve

motor sirlcl karti enerjilenir

ve devre c¢alismaya baslar. - .
Android telefona indirilen
uygulama sayesinde Bluetooth

ile sistemin kontrolG saglanir. -
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