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RENK AYIRAN KONVEYOR
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OZET YONTEM VE TEKNIKLERI
Konveydr sistemler insan giiciniin en aza  Giiniimiiz modern gelismelerinin ilki 1970'li  Bu proje ¢alismasinda Modiiler Bantli Konveyor
indirilmesi EINEYE] parca tasima, wyillarda  bant  imalatinda  plastigin  yéntemi referans alinarak renk ayirma ézelligine

konumlandirma gibi amaglar dogrultusunda  kullanilmasiyla baslamisti.  Giinimiizde, ~ sahip bir konveydr gelistirilmistir. Konveydr
endstriyel otomasyon sistemlerinin bulundugu  nano teknolojinin de siirece dahil olmasiyla ~ mekanizmasinin  baslangic noktasinda parca

tim alanlar bagta olmak Uzere gilinliik  bu endiistri zirveye ulasmistir. tanima istasyonu olarak nitelendirilen kontrol
hayatimizda da kargimiza ¢ikmaktadir. Bu proje  Bir kapali devre sistemin Griinii ile temas  birimi bulunmaktadir. Bu istasyonda farkli
calismasinda renk ayirma ozelligi bulunan akilli  halinde olan yer olan konveyér bantlar, renkteki ve  farkli  boyuttaki  nesneler

bir konveyor tasarlanmis ve gelistirilmistir.  tasima  sistemini  olustururken dikkat  tanimlanabilmektedir. istasyona giris noktasina
Gelistirilen konveydr ile, farkli renkler de ve  edilmesi gereken en &nemli malzemedir.  giris yapan farkl renklere sahip nesnelerin renk
farkl  boyuttaki nesneleri rahat¢a ayirt  Kullanilacak bandin malzemesi kullanilacak  tanimlamasi yapilir ve bant hareketi ile birlikte
edilebilmektedir. Sadece koydugumuz ekrani  {iriniin  6zelligine  baghdir.  Konveyor  aktarilmasi gereken bolgeye parcanin aktariimasi
takip ederek gerekli bilgilere ulasabilirsiniz. Ve bantlarinin malzemesi kumas, kauguk, deri,  saglanir.

buda diger konveydrlerden farkli olmasini ve.  metal veya Termoplastik olabilir. Ote

teknolojiye uyum sagliyor ve bu sayede calisma  yandan, bandin tartabilecegi bant boyutlari  Konveydrde aktarilan parcalarin
alanlarin da kolaylik ve seri Gretim icin firsat  ve agirhg cok 6nemlidir. konumlandiriimasi icin motor kontrollii ayirici
saglamaktadir. mekanizmalar tasarlanmistir. Bu sayede ayni

~renge sahip  pargalarin aym kutularda |

GiRiS depolanmasi saglanmaktadir.

Konveyor  sistemin  mekanik  tasariminda
Solidworks yazili kullanilmistir. Elektronik devre
tasarimi ise Proteus yazilimi ile yapilmistir.
Konveyor  sistemin  kumandasi  ise  bir
mikrodenetleyiciile saglanmaktadir.

Konveyor, her hangi bir malzemenin bir ugtan
diger uca aktarilmasini saglayan devaml
aktarma mekanizmasidir. Konveyoér sistemler
tasima ve aktarma konusunda insan giiclinl
en aza indirgeyen ve ayni zamanda zamandan
da tasarruf saglayan mekanizmalardir.
Konveyor bantlar, kati malzemelerin uzun
mesafelerde yatay veya egimli olarak
tasinmasinda kullanilan en 6nemli tasima
araglaridir.

Malzemeyi tasimak icin iki doner kasnak
kullanarak ¢alisan bu konveyor bant sistemleri
sonsuz sayida kanca, disli, kova ve genis lastik
kayislardan olusabilir.

isletmelerin tercihine gére mobil bantlarin
yani sira sabit kullanimli konveyor bantlari da
Uretilmektedir. Mobil konveyér bantlari
tekerlekli olup istenilen yere kolaylikla
tasinabilir. Ayrica egimli alanlarda kullanim
icin ayarlanabilir bir mekanizmaya sahiptirler.
Konveyor bantlar malzeme nakli, yukleme,
bosaltma, stoklama ve stoktan alma gibi pek
¢ok alanda kullanilmasinin yani sira sanayidén
havalimanlarina kadar ginlik hayatta ortak

Konveyor tasarimlari

Konveyor servo ve DC motor

kullanim alanlgrina sahiptir. Bu mekanik® * yerlesimleri
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