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OZET
Gunluk yasantimizda yogun olarak
kullandigimiz  teknolojilerden  birisi  de

asansorlerdir. Yuk asansoérlerindeki en 6nemli
amag insanin gliciini en aza indirmek hatta hig
insan glicine gerek duymayacak hale
getirmektir. Zaman ve is glcu yukini
hafifletmek ve is verene maliyet olarak
avantaj saglamaktir. Bu kapsamda bu proje
¢alismasi ile Ug¢ durakh bir yik asansoéri
prototipi gelistirilmis olup, cesitli agirliklarin
dengeli bir bicimde katlar arasinda tasinmasi
saglanmistir.

GiRiS
Dinya genelinde bircok farkli binada
kullanilan asansorler kullanim amaglarina
gore siniflandirlmistir.  Ulkemizde bu giin
yaklasik olarak 500.000 asansor Unitesi aktif
durumdadir. Diinyada asansor alanindaki en
blylk 3. pazar olan Turkiye bakim-ariza
alaninda yetistirdigi personelleri ile sektordeki
basarisi diinyaya kanitlamis durumdadir.

Asansorler temelde bes farkli dala ayrilir,

bunlar; halatl, paternoster, hidrolik,
kremayerli-vidali  ve egimli  (tirmanan)
asansorlerdir. Asansor vyapilirken bina ve

ortam sartlarina gore segim yapilir. Gindelik
kullanimlar da genelde halath ve hidrolik
asansor modeller karsimiza ¢ikmaktadir.
insanlar daha yiiksek vyapilara ihtiyag
duydukca asansor sektorii de daha yeni ve
teknolojik ekipmanlara ihtiya¢ duymaktadir.
Bu ihtiyag¢ dogrultusunda siirekli ar-ge
¢alismalari yapilmakta ve bu g¢alismalarin
neticesinde daha yiiksek hizlara gikabilen,
daha konforlu, giivenli, tasarruflu asansor
sistemleri gelistirilmektedir.

Yuksek hizl ile

asansorler dastk hizh

asansorler arasinda bir fark bulunmamaktadir.”

Fakat donanim bakimindan yiksek hizh

Yuk asansorlerinde  tahrik  sistemi
makinali veya hidrolik olarak tercih

edilebilir. Tasima kapasitesi 500 kg ile
cesitli

10.000 kg arasi
Uretilebilir.

kapasitelerde

Uretim asa

Ulkemiz, vyerli
kumanda panosu, glivenlik ekiprmesta
ve cesitli 6zel donanimlar ile asansor
teknolojileri lzerinde blyuk etkiler
gostermektedir. Asansor ihmali kabul
etmeyen bir ekipmandir ve dolayisiyla
bakim ve kontrollerinin de bunun
bilincinde olan yetkili personellerce
yapilmasi gereklidir. insaat sektdriiniin
oldukca aktif oldugu ulkemizde asansor
teknolojilerinde ‘goérev yapmakta olan

NSO kabini,

asansorlerin komponent sayisi daha fazla ve * *nitelikli personel ihtiyaci giin gectikge

tabii ki daha agirdir. &

Yik asansorleri, konfor ve hizdan ¢ok
asansorin esya ya da *-malzeme t_§Jma
kdpasitesi aaha Bnemiidir.- (;o unlukla, depo
k§.§h§ mefkeZl fabrlka gibi

nilir.
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sistemlerinin onemme dlkht
ak ta§|ma \ istenmistir, * |-

katlanarak=artmaktadir. .
Bu _proje (;a'llsmaS| .Llle DC motor
kumandali ug |stasyona sahip bir yiik.
asansor prototlpl geI|§t|r|Ierek asansor -
ekilmek
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YONTEM VE TEKNIKLER

Bu projede insan glicliyle tasinmasi zor olan
yuklerin yik asansord ile istenilen yere buton
yardimiyla rahat bir sekilde tasinmasi
hedeflenmistir.  PIC ile programlanmis,
hareket aktarimi icin DC motor kullaniimistir.
DC motoru hareket ettirmek icin motor
stricusta kullanilmistir. Asansérin kullanimi
temasli butonlar ile yapilmaktadir.

Hazirlanan asansor uygulamasinda (¢ kat
bulunmaktadir. Asansor kontrol sistemi Ug
boélimden olugsmaktadir.

1. Asansor tahrik sistemi ve frenleme
mekanizmasi: Asansor kabininin asagl ve
yukari hareketi icin bir DC motor tercih
edilmistir. Motorlar enerjisi kesildikten
sonra da, sistemin ataletinden dolayi bir
sire daha donmeye devam eder. Bu
durumda asansér kabini tam olarak
istenen yerde duramaz. Bu sebeple
asansorlerde bir frenleme mekanizmasina

ihtiya¢ duyulmaktadir.

2. Kabin ici kontrol birimi: Kabin igerisinde t¢
adet kat diigmesi ve bir adet acil stop
. butonu bulunmaktadir.
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3. Kabin disi kontrol birimi: Her katta bir adet
gagirma digmesi bulunmaktadir. Bunun
.tyani_sia a;ansc!r kabininin konumunu
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